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1 Gestionar el mantenimiento a slatemas mecatronicos y roboticos mediante 2. Desarrollar soluciones de automatizacion de procesos productivos y servicios A Disedar sisternas mecatrgnicos y robbticos con base en os requerimientos del
her admir it técnicas de dugnistico y p on de fallas, asl {mediante la incorporaclén de B é B proceso y |8 deteccksn de dreas de opoertunidad mediante metodolegias,
coma procedimlentos de mantenimiento especializade parm redusir el liempo paro, control y sigtemas robaticos para mejorar la productividad y calidad del proceso ¥ h de diseiio, si ¥ para brindar soluciones
incrementar la disponibilldad del equipo y contribuir 8 1a rentabilidad de ta producta tecnologicas innovadoras 8 1as necesidades de los procescs productivos y servicios.
wrganizacion,

2.1 Pianesr Al de procesos el di ico de las. 3.1 Formular diseftos de sistemas mecstrinicos y rabéticos con bese en [os
1.1 Manianer equipes mecatronicos y roboticos con base en un plan de de On para la de ifin del proyecto. requerimientos de! proseso, de disehu y si para aLender una
mantenimiento ¥ I técnicas y problematica ¢ dres da oportunidad de procesos industriales y senicioe.
establevidos bajn ef marco normatis y de seguridad para disminuir el tempa de 2.2 L do 0 SBrvicios con base en un proyecto de
para del equipo e incrementar su vida uti! i v ia Fon, imp waciin g tn de 3.2 Evaluar factblidad técnice de disefios de sistemas mesatronicas y mbdtcos

sistemas metatrdnicas, robb y de e para mediante prototipos ¥ pruebes considerando la nommatividad eplicatile para su b
1.2 Formular estrategias de prevencian de fallas en maquinaria y equipos. SU OptimizaCian ¥ ibwir a ls calidad y ivedad de: la - aprobacion y desanolio.
mecatronices y robdtices medlante taonicas de andlisis de causa y efecto de falla, N
monitareo de pardmetres de funclonamiento para proponer correttiones e
tacrementar la disponibiidad del equipo.
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